湖北十堰职业技术（集团）学校

询价文件

项目编号：ZJJT2023041101
项目名称:智能制造部大师工作室设备购置项目

采购内容：工作室设备
供应商名称：                                      （加盖公章） 
二〇二三年    月    日

法定代表人（负责人）授权书

湖北十堰职业技术（集团）学校：

兹授权       同志为我公司参加贵单位组织的   智能制造部大师工作室设备购置项目  招标活动的投标代表人，全权代表我公司处理在该项目活动中的一切事宜。代理期限从    年    月     日起至     年     月     日止。 

授权单位（签章）：                       
法定代表人（负责人）（签字或盖章）：               

联系电话：                                 
签发日期：      年     月     日

授权人及被授权人身份证（彩色扫描件）

彩色扫描件
供应商营业执照（彩色扫描件）

彩

色

扫

描

件

需求清单
	序号
	名称
	品牌
	参数
	单位
	数量

	1
	人工智能教育机器人套件EP
	人工智能教育机器人EP及配件
	大疆
	详见技术要求
	台
	4

	
	
	备用电池
	大疆
	详见技术要求
	块
	4

	
	
	备用麦克纳姆轮
	大疆
	详见技术要求
	个
	4

	
	
	备用线材包
	大疆
	详见技术要求
	套
	4

	2
	机器人训练场地
	赛事场地
	大疆
	详见技术要求
	套
	2

	3
	教育机器人套件TT
	空中无人机（可编程）带高级AI模块
	大疆
	详见技术要求
	架
	2

	
	
	飞行电池
	大疆
	详见技术要求
	块
	4

	
	
	电池管家
	大疆
	详见技术要求
	个
	2

	
	
	快拆螺旋桨
	大疆
	详见技术要求
	套
	2

	
	
	全桨叶保护罩
	大疆
	详见技术要求
	套
	2

	4
	教育平台软件
	教育平台软件及教学模拟器
	大疆
	详见技术要求
	套
	1


技术要求：

一、人工智能教育机器人套件EP

（1）人工智能教育机器人EP及配件

1、尺寸约320x240x270mm。

2、四驱全向麦克纳姆轮:运动速度范围:0-3.5 m/s(前进)0-2.5 m/s(后退)，0-2.8 m/s(横，最大旋转速度:600°/s。

3、影像传感器:1/4英寸CMOS，有效像素500万，广角120度FOV。

4、无刷电机:最大转速1000pm，最大扭矩:0.25 Nm，最大输出功率19W。

5、高清FPV模式:图传延时，直连模式80-100 ms。
6、路由器模式100-120 ms。传输距离:直连模式:FCC2.4 GHz 140 m,5.8 GHz 90 mCE2.4 GHz 130 m5.8 GHz 70 m。

7、SDK支持4种连接方式:WiFi直连、WiFi组网连接、USB RNDIS连接、串口连接。

8、兼容第三方开源硬件平台:树莓派、Arduino、MicroBit、Jetson Nano等。

9、红外深度传感器:碍物感知范围:0.1m~10.0m(90%反射率)，FOV:20度，测量精度5%。

10、机械臂:最大臂展水平22厘米，垂直方向15厘米，2轴，支持绝对位置控制、相对位置控制，堵转保护。

11、机械爪:开合最大距离10厘米，央取重量约300g。
12、舵机:重量69.5+1g.额定扭矩12kgfcm，新定转速402rpm，传动比512。

13、支持图形化及python编程语言，支持官方RoboMaster APP平台编程控制，支持图形化通用软件编程。
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（2）备用电池

电池类型:3芯串联离子电池额定容量:2400 mAh，25.92 Wh

额定电压:10.8V

充电限制电压:12.6 V

工作环境温度:-10~40°C

充电环境温度:5~40°C
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备用麦克纳姆轮

包含:麦轮减震圈2个、左旋内轮1个、右旋内轮1个、左旋外轮1个、右旋外轮1个、减需圈支架2个、麦轮辑子24个、润脂1个、T2螺11个
单个麦轮直径:100 mm

单个麦轮银子数量:12

单个麦轮重量:157g
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备用线材包

相机连接线：135cm

数据线：123cm

数据线：212cm

数据线：4根
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机器人训练场地

赛事场地

赛事专用场地，模块化组装，一套面积约5m*4m，内容如下：
1、基地:集成图传模块/摄像头模块/灯条块/电子视觉标签模块和电源接口，整体采用高强度5052铝合金板折弯成型，结构表面进行阳极氧化喷砂处理。使用新一代高清图传，实时传输数据至客户端;满足信息交互;额定工作电压:12V，工作电流:2-3A。

2、资源岛:采用金属饭金工艺，为配套使用的弹药瓶提供坚固和精准的摆放位置，以及可安装电子视觉标签模块。结构材料使用铝合金，通过激光切割、折弯成型。

3、能量机关:结构主要采用铝合金和塑胶材料，CNC精密加工。高性能STM32主控芯片，集成CAN与电源接口方便自由组合，具备防反接。过压保护，自动调光功能，可通过按键与GUI灵活调整要求。

4、其它比赛组成场地模块:地垫、附件包、护栏、场地高墙、基地基台、地形块、停机坪、场地公路。
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教育机器人套件TT

空中无人机（可编程）带高级AI模块

飞行器不含拓展件总重量不超过87克(含浆叶和电池)，尺寸不超过98x92.5x41mm。
飞行器配备前视及下视摄像头，支持录像拍照功能，支持720P高清录像。

飞行器具有高清720p图传，最大飞行距离不小于100m，最大飞行速度8M/S，最大飞行高度30M。

飞行器具有WIFI模块，支持直连模式和路由器模式WiFi频段支持5.8GHZ.支持2.4G蓝牙。

飞行器支持SDK开发，支持开源Arduino，Micro Python等编程控制。

MCU:ESP32-D2WD。双核主频160MHZ运算能力400MIPS可编程LED灯:全彩LED。
展主控新接口:14pin扩展口(12C，UART，SP，GPIOPWM电源)转接拓展版支持DIY转换:14pin扩展口转2*7pin 2.54mm间距直插封装、5V/3.3V电源指示灯预留位置*2。

测距点阵屏扩展模块:可编程点阵LED规格，红蓝双色8*8。测距模块:红外深度传感器(TOF)大测量距离2m。点阵驱动功能，1IC教据接口、自动矩阵扫描、全局亮度256级可调、单像素红蓝LED亮度256级独立可调、白动呼吸灯。

9、AI模块:核心模块
算力单元：
CPU：双核64位RISC-V CPU，主频400MHz，各自带独立单精度浮点FPU
NPU：神经网络加速器，支持卷积、池化、激活等算子加速，算力0.8Tops
SRAM：8MB 64位
Flash：16MB NOR Flash
AI性能：
任务类别：支持机器视觉-目标检测任务
工具链：一站式可视化AI训练平台，支持零门槛训练自己的模型
神经网络模型：YOLOv2定制改进版
模型输入：320x240RGB，16位
模型运算耗时：<9ms
相机：
传感器：1/4-inch，彩色，全局曝光，60fps
输出图像:色彩深度16位分辨率320x240，
镜头:FOV40°，定焦8mm
镜头架:俯仰轴手动可调
通用：
重量：9g
尺寸：54x32x11mm
供电电源：Micro USB供电或14pin扩展口5V供电，支持热插拔，短路保护，过流保护、过热保护
功耗：约1.25W
输出接口：串口(推理结果)、SPI(视频流)
辅助功能：按键x1、RGB LEDx1
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飞行电池

类型: Lipo

容量: 1100mAh

电压:3.8V

重量:25+2g

能量:4.18Wh
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电池管家

产品型号:G1CH

适用电池型号:GB1-1100mAh-3.8V

工作环境温度:5~45°C

输入电压:5V

输入电流: 3A(最大)

重量:约29g

充电时间*(三块飞行电池):约 2 小时

充电时间为使用符合 CE 合规的规格为 5V/2A的 USB 充电于实验环下(室温 25°C)测得，仅供参考。
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快拆螺旋桨

无人机快拆蝶旋浆 (对)*2                                                                                                                            直径x螺距: 3.0*4.4 英寸 (8.38*11.18 cm )
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全桨叶保护罩

无人机全浆叶保护罩
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教育平台软件

教育平台软件及教学模拟器

软件功能:                                                                                                                                                                                1、科创空间登录账号老师2位，学生20位，以1年为单位授权，可以配置教师账号。

软件使用SAAS方式部署，用户通过浏览器或客户端专有账号。

3、软件含有图形化机器人编程工具。可连接机器人和无人机进行图形化编程，能驱动超过100个机器人编程接口。

4、软件含有机器人编程模拟器，包含基础练习场景、A及系列场景、挑战赛场景、AI核电救援、AI智慧交通场景，可真实模拟多种传感器、还原机器人的机械结构、摩擦力、加速度、射击、碰撞等物理特性。

5、学生在编程模拟器中调试的程序，也可直接连接机器人硬件即时验证效果。

6、使用教师账号可以创建班级、并对学生账号权限进行管理，教师账号可以定制班级学生管理数量。

7、具备机器自动评分的测验系统，学生连接硬件答题完成之后，可进行自动批改并显示成绩。

8、提供人工智能和机器人的测试题库，教师可以选取考题并生成试卷或自定义试卷。

9、软件可以通过采集真实机器人硬件设备上的多种传感器数据，自动对机器人实践题程序运行结果进行评分。

10、软件整合机器人与代码运行数据、实验测评数据、教学管理数据，可进行全局、多维度的数据分析与评价，并通过图形报表形式展现学习效果。
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商务要求：

签订合同后15天内送货并安装到位。
由于本次采购设备需要参加湖北省比赛，故供应商提供物品必须能在湖北省激活并报名参赛。

物品验收时供应商需提供货物正品的相关证明。（如出厂合格证）
4、供应商需提供一年售后服务，包含每次比赛前不低于30课时的现场培训及设备出现故障时24小时内解决。
报价一览表

项目名称：智能制造部大师工作室设备购置项目
	序号
	名称
	单位
	数量
	单价
	合计

	1
	人工智能教育机器人套件EP
	人工智能教育机器人EP及配件
	台
	4
	
	

	
	
	备用电池
	块
	4
	
	

	
	
	备用麦克纳姆轮
	个
	4
	
	

	
	
	备用线材包
	套
	4
	
	

	2
	机器人训练场地
	赛事场地
	套
	2
	
	

	3
	教育机器人套件TT
	空中无人机（可编程）带高级AI模块
	架
	2
	
	

	
	
	飞行电池
	块
	4
	
	

	
	
	电池管家
	个
	2
	
	

	
	
	快拆螺旋桨
	套
	2
	
	

	
	
	全桨叶保护罩
	套
	2
	
	

	4
	教育平台软件
	教育平台软件及教学模拟器
	套
	1
	
	

	总报价
	小写：

大写：


法人（负责人）或授权代表：                               
供应商名称（盖章）：                               
联系电话：                                 
时间：      年     月      日
